Hubspindelantrieb Mini Linear actuator Mini

7.1 Typenuibersicht 7.1 Type overview 7.1 Typeniibersicht 7.1 Type overview
Leistungstabelle Mini 0 / Mini 01 Power table Mini 0 / Mini 01 Leistungstabelle Mini 1/ Mini 2 / Mini 3 Power table Mini 1/ Mini 2 / Mini 3
Motor- EMotor [iiubge- WG Spindel- = Selbst- ] ) Motor- Motor Huhbg_e- Uber- Spindel- Selbst- Hubkraft [N] bei Hubl3 ED
drehzahl lleistung sdclg\::t- setzung 'steigung lhemmung max. Hubkraft [N] bei Hublange (mm) ED drehzahl leistung sdﬁgr(v:i‘t- Botzung EBigung lBmmung max. Hubkraft [N] bei Hublange (mm)
i Motor  Motor  stroke A Spindle Self Duty
Index g;::g :”oovf/c;rr ‘:gggs Ratio Sz;:rcc;,le Io‘z;:l{::g Max stroke force [N] for stroke length (mm) cg/uctllg Index speed power speed Ratio pitch locking Max stroke force [N] for stroke length (mm) Bcie
e P1 - . E 250 n1 P1 B - B0 250 350 450
[min-1] [kW] [mmi/s] [mm] 300 [%] [min-1] [kW] [mm/s] [mm] 300 400 500 [%]
1200 0,030 30* 1-st.  Tr10x6 So 450 450 450 450 15 1360 0,18 136" 1:1 Tr12x6 So 600 600 ' 600 600 15
N 1200 0,030 15 1-st. | Tr10x3 Sd 600 600 600 600 15 N 1360 0,18 -3 1:1 Tr12x3 Sd 850 850 ' 850 850 15
€ SI200 0,030 10 1-st. | Tr10x2 Sd 600 600 600 600 15 g 1360 0,18 45 1:1 Tr12x2 Sd 900 900 900 900 15
o =7 1200 @ 0,030 8 2-st. | Tr10x6 So 1000 1000 1000 600 15 1360 0,18 32* 1-st. Tr12x6 So 2200 2200 © 1560 | 940 15
£ o > llo00 W0.015 4 2-st. | Tr10x3 Sd 1000 1000 1000 600 30-40 £ z 1360 0,18 21" 1-st. = Tr12x4 Ss 2500 2500 2500 = 1640 15
B SENi200 WD015 W27 2-st. | Tr10x2 Sd 1000 1000 1000 600 30-40 B o EmiSc0 .18 6 IESt. WSS — 10 E510 EEIS60 D40 15
é’ : 1200 0,015 2 3-st. Tr10x6 So 1000 1000 1000 600 50-60 = § — 1360 0,18 10,5 1-st. Tr12x2 Sd 3300 3300 2740 1640 15
</ 1200 | 0,015 1 3-st. | Tr10x3 Sd 1000 1000 1000 600 50-60 o> 1360 0,11 7 2-st. [ Tr12x6 So 3500 3000 © 1560 = 940 40
1200 0,015 0,7 3-st. | Tr10x2 Sd 1000 1000 1000 600 50-60 & 1360 0,11 5 2-st.  Tr12x4 Ss 3500 3500 | 2740 = 1640 40
N 1360 0,11 2,5 2-st.  Tr12x2 Sd 3500 3500 | 2740 | 1640 40
— . N Est.  EEE0x6 WSSO — S50 =50 850 ES & 1360 0,06 1 st EE2xs EEMSs 3500 3500 | 2740 1640 50-60
2000 0,055 W25 i=st. EEE10x3 Sd 600 600 600 600 25 1360 0,06 0,5 gest.  EEEIZX2 Sd 3500 3500 2740 1640 50-60
£ 2000 0,055 16* 1-st. | Tr10x2 Sd 600 600 600 600 25
B QS mzio0 WOD055 14* 2-st. | Tr10x6 So 1000 1000 1000 600 25 1360 0,14 136* 1:1 Tr12x6 So 360 600 600 600 15
S 2> 2300 @ 0,055 7.5 2-st. | Tr10x3 Sd 1000 1000 1000 600 50 1360 0,14 68" 1:1 Tr12x3 Sd 500 850 | 850 850 15
=330 2500 10,055 5,5 2-st. | Tr10x2 Sd 1000 1000 1000 600 50 1360 0,14 45* 1:1 Tr12x2 Sd 540 900 900 900 15
T} 2600 | 0,055 4,5 3-st. | Tr10x6 So 1000 1000 1000 600 50 £ WEi360 0,14 62" 1-st. = Tr12x6 So 1300 2200 © 1560 [ 940 15
2600 = 0,055 g2 8st.  EIR10x3 Sd 1000 1000 1000 600 50 ~£Q 1360 0,14 21 1-st. = Tr12x4 Ss 1500 2500 © 2500 © 1640 15
2600 | 0,055 1,5 3-st. | Tr10x2 Sd 1000 1000 1000 600 50 i Bl1360 0,14 16 1-st. = Tr12x3 Sd 1500 2510 [ 1560 [ 940 15
. . B > 360 0,14 10,5 1-st. | Tr12x2 Sd 2300 3300 | 2740 | 1640 15
800  WEED5 580 =3 — B0 £00 E00 ) 200 i & Mseo W01 7 g=st.  EEE2x6 So 350012100 3000/1800 | 1560/940 | 940 15/40
N 1300 0,05 65* fEA Tr10x3 Sd 280 280 280 280 15 =8 1360 0.11 5 izt BRIF12xA — Y 5140
8 1300 0,05 43* 1:1 Tr10x2 Sd 310 310 310 310 15 1360 0’11 2,5 2-st. Tr12x2 Sd 3500/2100 3500/2100 2740/1640 . 1640 15/40
s 05 - — 50 6oo 600 700 = 15 1360 0,05 1 3-st. | Tr12x4 Ss  3500/2100 3500/2100 [2740/1640 | 1640 50-60
= §> 1300 0,05 15 =ty IETEIOX3 Sd 1000 1000 1000 540 15 1360 0.05 05 — Y — §500/2100 [0/ 540 G40 50-60
>3 1300 0,05 10 1-st. | Tr10x2 Sd 1000 1000 1000 1000 15 )
B~ 1300 D032 1§ 2-st. ['Tr10x6 So 1500 1500 1000 540 40 i BII360 0,5 49 1-st. ~ Tr18x8 So 3800 3800 15
B > 1300 WDY032 3 2-st. | Tr10x3 Sd 1500 1500 1000 540 40 o 1360 0,5 24,5 1-st. | Tr18x4 Ss 5000 5000 15
S 1300 | 0,022 2 2-st. | Tr10x2 Sd 1500 1500 1500 1000 50-60 i EE 0,5 18 1-st. | Tr18x3 Sd 5300 5300 15
® 1300 | 0,022 1 3-st. | Tr10x3 Sd 1600 1600 1000 540 50-60 ]
1300 0,022 0,5 3-st.  Tr10x2 sd 1600 1600 1600 1000 50-60 = 1360 0.3 o St I 8x4 Es D00 B80 K0
1300 | 0,043 130* 1:1 Tr10x6 So 120 120 120 120 15 = 1360 D.3 2 S5t 83 bd 000 §0000 =0
1300 10,043 = 65* 11 Triox3 sd 170 170 170 170 15 fic BISE0 015 2 e Es — i HD-60
! 1300 0,043 43* 1:1 Tr10x2 Sd 190 190 190 190 15 ® 1360 0,15 1,5 3-st. Tr18x3 Sd 14000 12000 50-60
i BE1300 043 EESO0” MESL.  Eiir10x6 50 20 20 0 B0 — o 1400 | 15 47* fst. ['Tr28xs Ss 8100 8100 | 8100 | 8100 | 15
R BE1300 0043 15 iEst.  EIr10x3 Sd 600 600 600 600 15 < 1400 1,5 29* Est. 285 Sd 8900 8900 | 8900 | 8900 | 15
B > B1300 D043 o e ad 600 600 600 600 15 = 1400 B 1,5 17,5 [Est.  ETr28x3 sd 9900 9900 | 9900 | 9900 | 15
E 2o 1300 | 0,032 7 2-st.  Tr10x6 So 1500/900 | 1500/900 | 1000/600 540 15/40 = w1400 15 12 - Ss 20000 20000 19400 13120 = 15
B B1300  WON032 3 2-st.  Tr10x3 Sd 1500/900 | 1500/900 | 1000/600 540 15/40 3 1400 15 7.3 o Sd 20000 20000 | 20000 20000 © 15
2 =300 0,022 2 2-st. Tr10x2 Sd 1500/900 ' 1500/900 = 1500/900 1000 15/50-60 s> 1400 0,75 4.4 2-st. Tr28x3 sd 20000 20000 | 20000 | 20000 40
1300 | 0,022 1,5 3-st.  Tr10x6 So 1600/960 | 1600/960 | 1000/600 540 15/50-60 E w400 05 2.9 — Es 26000 26000 19400 13120 ~ 50-60
1300 | 0,022 1 3-st.  Tr10x3 Sd 1600/960 | 1600/960 | 1000/600 540 15/50-60 N 1400 05 1.8 o Sd 26000 26000 26000 | 20000 = 50-60
1300 | 0,022 0,5 3-st.  Tr1ox2 Sd 1600/960 | 1600/960 | 1600/960 1000 15/50-60 ® 1400 05 11 - Sd 26000 26000 26000 26000 ~ 50-60
So = keine Selbsthemmung So = no self-locking . . T . . * . .
Ss = statische Selbsthemmung Ss = static self-locking B/febmeslgirel:gtt;gfschwndlgkelt von 20 mm/sec. wird eine re.?]t;ergfegd'at stroke speed of 20 mm/sec. a brake is
Sd = dynamische Selbsthemmung Sd = dynamic self-locking Die Einschaltdauer (ED) bezieht sich auf 10 min. Duty cycle applies to 10 min. duty time.
Bei Zugbelastung gilt die max. Hubkraft der jeweiligen For tensile loading applies the maximum stroke force of the
Hubgeschwindigkeit particular stroke speed.
Bei Einphasen-Wechselstrom reduziert sich die mit 15% Actuators with single phase motors reach only 60% of the
ED angegebene Hubkraft auf 60%. force and motor power of those with 3-phase motors and 15
Bei der mit 40% - 60% ED angegebenen Leistung ergibt % stated duty
sich keine Leistungsreduzierung, wenn die ED auf 15% cycle.

The force and motor power stated at 40% and 60% won't

herab gesetzt wird. ) ’
change if the actuator is operated at 15% duty cycle.
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Hubspindelantrieb Mini Linear actuator Mini

7.2 Bestellcode 7.2 Order code 7.3 Checkliste 7.3 Accessories

W = Wechselstrom

. Befestigung

A = Gelenkauge
C =Flansch
D =Pendelzapfen
E  =Flansch
F=FuB

. Hubkraft

in [N] angeben
z.B. 1100

. Hubgeschwindigkeit
in [mm/s] angeben
2.B. 184

. Hub

in [mm] angeben
z.B. 100

. Kopfe

A = Standard Anschlusskopf
O = ohne Anschlusskopf
V= Verstellbarer Anschluss

. Stellring
+S = mit Stellring

. Bremse

B = mit Bremse
O =ohne Bremse

10. Option

+P = Potentiometer
+D = Drehgeber
+K = Kraftabhangige Abschaltung

W = 1-phase AC motor

3. Mounting

= joint end

= flange

= swivel pins

= flange

= foot-mounting

mTMooO >

4. stroke force
Please state in [N]
e.g. 1100

5. stroke speed

Please state in [mm/s]
6. Stroke
Please state in [mm]
7. Ends
A = Standard connection head
O = Without connection head
V= Adjustable connection head

8. Adjustment ring
+§ = with adjustment ring

9. Brake
B = with brake
0 = without brake

10. Option
+P = Potentiometer
+D = Encoder
+K = Force-dependent shut off

e.g. 184

e.g. 100

LIA- Anschlusskopf
Standard connection head
V - verstellbarer
Anschlusskopf
Adjustable connection head

[0 - ohne Anschlusskopf
Without connection head

[]s - Stellring
Adjustment ring

A~

g

S«

Deckel fur Befestigung CDEF
Cover for mounting CDEF

Firma: /| Company:

| 0 I o | A | 350 | 7 s B s e P | Last: / Load: kN Einschaltdauer (ED): / Duty cycle: %
1 2 3 4 5 6. 7 8 9 10
Belastungsart: / Type of load:
Zug: | Tensile: D dynamisch / dynamic D statisch / static
1. Baugréﬂe 1. Size Druck: | Compressive: dynamisch / dynamic D statisch / static
0 = Mini 0 0 = Mini 0 Seitenkréfte: / Lateral forces: D nein / no D jalyes
01 = Mini 01 01 = Mini 01
1 = Mini 1 1 = Mini 1 Temperatur: /| Temperature:
2 = Mini 2 2 = Mini 2 Hubldange: / Stroke length: mm
3 = Mini 3 3 = Mini 3 Hubgeschwindigkeit: /| Stroke speed:__m/min
Sonstiges / Besonderheiten: /| Other / special:
. Motor 2. Motor
D = Drehstrom D = 3-phase AC motor
G = Gleichstrom G = DC motor

Befestigung C L]
k mounting C
Befestigung/mounting
D-Pendelzapfen/ swivel pins
E-Flansch/ flange (]
F-Fu/ foot-mounting

Befestigung A L]
mounting A
Bremse []
brake
Potentiometer [

Potentiometer

Planetengetriebe/planetary gear

1-stufiges/1-stage

1:1

Planetengetriebe/
planetary gear

2-stufiges|:|
2-stage

Planetengetriebe/
planetary gear

3-stufiges|:|
3-stage

Drehgeber L]
Encoder
Kraftabhangige Abschaltung (auller Mini 0) L]

Force dependent shut off (but Mini 0)

Anschrift: /| Address:

Telefon: / Telephone:

E-Mail:




